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Meranie na jednosmernom motore ZES

1 Uvod

Vo vseobecnosti vlastnosti vsetkych jednosmernych motorov si popisané ich charakteristi-
kami. Parametrom je tvrdé sietové napétie U, = konst. Spravidla meriame charakteristiky
pri nominalnom napéti U = U,n = konst.

Najcastejsie pouzivané charakteristiky jednosmernych strojov:
o Mechanicka charakteristika wy,, = f(M) pri U,, I, = konst.
o Momentova charakteristika M = f(1I,) pri U,, I, = konst.
o Rychlostnd charakteristika wy, = f(I,) pri U,, I, = konst.
« Regulacnd charakteristika! I,, = f(I,) pri U,, wy = konst.
Merania vykondme na jednosmernom motore s cudzim budenim (JMCB), pricom z vy-
robného stitku motora urc¢ime:
a) nomindlny vykon:
Py =
b) nomindalne napétie kotvy motora:
UaN =
c) nominalne napéatie budenia motora:
Upn =
d) nomindlne otac¢ky motora:
nN =
e) nomindlny prid kotvy motora:
In =

f) nomindlny prud budenia motora:

IbN =

'Regula¢na charakteristika nemd zmysel pre sériovy motor
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2 Zatazovanie JSCB — prirodzena charakteristika
Motor spojeny s dynamometrom zapojime podla schémy na Obr. 1.
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Obr. 1: Schéma zapojenia — zatazovanie motora s cudzim budenim

L_

Pri zniZenom napati skontrolujeme zhodnost zmyslu otacania dynamometra G a mera-
ného motora M. Dynamometrom rozto¢ime ststavu na nominalnu mechanickt uhlovi
rychlost wy meraného motora. Budenim nastavime napatie na kotve motora na hodnotu
napétia zdroja, na ktort budeme motor pripajat (napatia musia mat rovnakd polaritu).
Tym vyluc¢ime pruadovy néaraz pri zapnuti. Pocas merania udrzujeme budiaci prud mo-
tora a napatie kotvy na konstantnej hodnote. Merany motor zafazime dynamometrom
asi na M, ~ 1,2 My. Zatazovaci moment zniZujeme priblizne po 0,2 My az do nuly. Pri
kazdej hodnote momentu odcitame prud kotvy I, a otacky n. Namerané hodnoty zapisu-
jeme do Tab. 1. Rychlostna charakteristika namerana pri U,x a [,n sa nazyva prirodzend
charakteristika motora.

Tab. 1: Tabulka nameranych a vypocitanych hodnot
UaN - (V) [bN - (A)
n (1/min) I, (A) M (Nm) wm (1/8) P (W) Py, (W) n(—)
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7 nameranych hodnot vypocitame:

a) mechanickt uhlova rychlost:

2mn n

Wy = ——
60 9,55

b) prikon motora:
Py = Ul + UpnIpn =
c) mechanicky vykon motora:
bP=Mw, =

d) uc¢innost motoras:

U—Fl—

(4)

Vypocitané hodnoty zapisujeme do Tab. 1. Priebeh momentovej charakteristiky zakres-
lime do rastra na Obr. 2 a priebeh rychlostnej charakteristiky (RCH) do rastra na Obr. 3.
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Obr. 2: Momentova charakteristika cudzobudeného motora
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3 Zatazovanie JMCB pri zniZenom napéiti

Schéma zapojenia zostava tak ako je to na Obr. 1. Poc¢as merania su budiaci priad Iy,
motora a napétie kotvy U, konstantné. Pri zniZenom napéti merany motor zatazime
dynamometrom asi na M, ~ 1,2 My. Zatazovaci moment zniZzujeme priblizne po 0,2 My
az do nuly. Pri kazdej hodnote momentu odé¢itame prad kotvy [, a zmeriame otacky
motora n. Meranie urobime pre U, ~ 0.95U,x a U, ~ 0.90 U,x. Namerané a vypocitané
hodnoty zapisujeme do Tab. 2 a Tab. 3. Priebehy rychlostnych charakteristik (RCH) pri
znizenom napéati vynesieme graficky do rastra na Obr. 3.

Tab. 2: Meranie pri znizenom napajacom napati

Ua = (V) Iy = (A)

n (1/min)
W (1/8)
()

M (Nm)

Tab. 3: Meranie pri znizenom napajacom napati

Ua - (V) Ib - (A)

n (1/min)
Wi (1/5)
I, (A)

M (Nm)

4 Zatazovanie JMCB pri znizenom budeni

Meranie urobime na motore pri nominadlnom napajacom napati U,x a znizenom budiacom
prade I, < [N . Schéma zapojenia taka ista, ako je uvedena na Obr. 1. Pocas kazdého
merania st budiaci prud motora I, a napatie kotvy U, = U,nx udrzujui konstantné. Pri
znizenom budiacom pride merany motor zatazime asi na hodnotu M, ~ 1,2 My. Zata-
zovaci moment znizujeme priblizne po 0,2 My az do nuly. Pri kazdej hodnote momentu
odcitame prud kotvy I, ako aj otacky motora n. Zmeriame dva priebehy rychlostnych cha-
rakteristik. Pri budiacom prude I, ~ 0,9 Iyn a I, = 0,8 I,x. Hodnoty nameranych veli¢in
zapisujeme do Tab. 4 a Tab. 5. Priebehy rychlostnych charakteristik (RCH) nameranych
pri znizenom budeni vynesieme graficky do rastra na Obr. 3.
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Tab. 4: Meranie pri znizenom budeni

Ua = (V) Iy, = (A)
n (1/min)
win (1/s)
L (A)
M (Nm)

Tab. 5: Meranie pri znizenom budeni

U, = (V) I, = (A)
n (1/min)
win (1/s)
L (A)
M (Nm)
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Obr. 3: Namerané rychlostné charakteristiky cudzobudeného motora
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Charakteristiky JMCB

Na Obr. 4 az 7 st zobrazené zékladné charakteristiky DC motora s cudzim budenim.
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Obr. 4: Rychlostna charakteristika Obr. 5: Momentové charakteristika
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Obr. 6: RCH pri zniZenom napéti Obr. 7: RCH pri zniZzenom budeni
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