Meranie na asynchronnom motore

Stitkové tdaje:
Py =
2p =
Uin =
Usn =

Meranie odporov vinuti

Odpory statorového a rotorového vinutia asynchrénneho motora meriame miliohmmet-
rom. Namerané hodnoty zapisujeme do Tab. 1.

nN =

Iin =

I =

Tab. 1: Meranie odporu vinutia

Vinutie R ()
[SAY
Statorové vinutie VW
WU
KL
Rotorové vinutie LM
MK

Meranie prevodu motora

Prevod motora sa meria pri rozpojenom rotorovom vinuti. Meriame pri znizenom napati
(priblizne 0,8 Ujx), aby sme sa vyhli oblasti nasytenia. Namerané a vypocitané hodnoty

zapisujeme do Tab. 2.

Tab. 2: Meranie prevodu motora

Vinutie U (V)
uv
Statorové vinutie VW
WU
KL
Rotorové vinutie LM

MK




Meranie asynchrénneho motora naprazdno

Asynchrénny motor v chode naprazdno je pripojeny na symetrické trojfazové napétie
a jeho hriadel je bez mechanického zatazenia (M, = 0). Rotorové vinutie je na svorkovnici
spojené nakratko. Schéma zapojenia merania je uvedena na Obr. 1. Napajacie napétie
motora postupne zvysujeme od hodnoty U; ~ 0,3 U;x do U; = 1,1 U;n. Meriame napétia,
prudy a vykony vo vSetkych fazach. Namerané hodnoty zapisujeme do Tab. 3.
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Obr. 1: Schéma zapojenia asynchréonneho motora

Tab. 3: Namerané hodnoty asynchrénneho motora naprazdno

Ug (V) | Ov (V) [ Uw (V) | Iu(A) | v(A) | Iw(A) | Pu(W) | v (W) | Pw (W)




Meranie asynchrénneho motora nakratko

Schéma zapojenia je rovnaka ako pri merani motora vchode naprazdno, avsak rotor stroja
je zabrzdeny. Statorové vinutie napadjame simernym znizenym napatim tak, aby hodnota
prudu nakratko neprekrodila I, &~ 1,1 I;x. Pri merani postupujeme od najvyssej hodnoty
smerom nadol. Namerané hodnoty zapisujeme do Tab. 4.

Tab. 4: Namerané hodnoty asynchréonneho motora nakratko

Us(V) | Uv (V) | Uw (V) | Tu(A) | Iv(A) | Iw(A) | Pu(W) | Py (W) | Pw (W)

Zatazovanie asynchrénneho motora

Napétie pri zatazovani udrzujeme na konstantnej hodnote. Asynchrénny motor budeme
zatazovat od hodnoty M, ~ 1,2 My smerom nadol. Aby sme sa vyhli prudovému narazu
pri spustani, pripojime stroj na znizené napatie, ktoré postupne zvysime na nominalnu
hodnotu. Pri konstantnom nominalnom napati U; = U;n meriame prudy a prikon vo vset-
kych troch fazach motora, zatazovy moment ako aj otacky motora.

Pred meranim si odmeriame napéajacie napétie:

Uin =

Namerané hodnoty zapisujeme do Tab. 5.



Tab. 5: Tabulka nameranych hodndt

Iy Iy Iy Py Py Py M, n
(A) (A) (A) (W) (W) (W) (Nm) | (ot/min)

Meranie momentovej charakteristiky pri znizenom napati

Schéma zapojenia zostava rovnaka ako pri zatazovej skiske. Napdjacie napéatie nastavime
na hodnotu U; &~ UN/2. Pri merani od¢itavame moment a otacky. Sticasne sledujeme, aby
prudy v jednotlivych fazach neboli vacsie ako 1,5 [1n. Tym istym spésobom odmeriame
aj druhu staticka charakteristiku pri napéati U; ~ Uy/3. Namerané hodnoty zapisujeme

do Tab. 6 a Tab. 7.

Tab. 6: Tabulka nameranych hodndt

U, = V)
M (Nm)
n (ot/min)
s ()
Tab. 7: Tabulka nameranych hodndt
U, = V)
M (Nm)
n (ot/min)
s ()




